
Giriş:  Visuino ile 2 Arduino board u arası İletişim - I2C Ultrasonic Ranger(Mesafe ölçer)
The Arduino,diğer birçok microcontroller board lar ve mikrobilgisayarlar genellikle en az bir tane I2C iletişim kanalı ile donatılmıştır. I2C tipik olarak sensörleri 
microcontroller lara bağlamak ve microcontroller lar I2C bus ı için bir Master olarak çalıştırmak için kullanılır. Ama çoğu microcontroller lar Slave I2C cihazları olarak 
yapılandırılabilir. Bu da I2C bu sın controller lar arasındaki iletişim için kullanılmasını mümkün kılar.

I2C cihazlarının Arduino ve ESP8266 ya nasıl bağIanacağı hakkında belli sayıda eğitim dosyası yayınladım. Birçok insan bana Arduino ve Arduino I2C iletişimi 
hakkında örnek sordu. Sonunda bu Dosyayı hazırlama zamanı buldum.

Burada size 2 Arduino Nano board unu nasıl bağlayacağınızı ve onlardan birinin I2C bus üzerinden diğerini nasıl yapılandıracağını göstereceğim. I2C Slave 
controller Ultrasonic Ranger ile mesafeyi ölçecektir ve sorulduğunda mesafeyi I2C bus üzerinden Master controller a gönderecektir.

Adım 1: Bileşenler
1. 2 Arduino compatible board (I used 2 Arduino Nanos, because I have them, but any other will be just fine)
2. Bir adet Ultrasonic Ranger   Sensör Modül - I used US-015, but HC-SR04, or very much any other will also work
3. 4 adet Dişi-Dişi jumper kablo

Adım 2: Ground(toprak) ve I2C kablolarını Master I2C Arduino Nano ya bağlayın
Ground(toprak) ve 2 I2C kablolarını Arduino board ları arasına bağlamamız gerekir. Master I2C Arduino board ile başlayacağız:

1. Dişi-Dişi Ground(toprak) (siyah kablo) kablosunu Master Arduino Nano   board unun  Ground pinine bağlayın (Picture 1)
2. Dişi-Dişi SCL kablosunu(sarı kablo) Master Arduino Nano board unun SDA/Analog pin 5 e bağlayın (Picture 1)
3. Dişi-Dişi SDA kablosunu(yeşil kablo) Master Arduino Nano board unun SDA/Analog pin 4 e bağlayın (Picture 1)
4. Resim 2’te Master Arduino Nanonun Ground(toprak), SDA/Analog pin 4 ve SCL/Analog pin 5  pinleri gösterilir
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Adım 3: Connect Ground ve I2C kablolarını Slave I2C Arduino Nano ya bağlayın
Ground ve 2 I2C kablosunu Slave I2C Arduino board unu bağlamamız gerekir:

1. Ground(toprak) (siyah kablo) kablosunun diğer ucunu Slave Arduino Nano   board unun  Ground pinine bağlayın (Picture 1)
2. SCL kablosunun(sarı kablo) diğer ucunu Slave Arduino Nano board unun SDA/Analog pin 5 e bağlayın (Picture 1)
3. SDA kablosunun(yeşil kablo) diğer ucunu Slave Arduino Nano board unun SDA/Analog pin 4 e bağlayın (Picture 1)
4. Resim 2’te Slave Arduino Nanonun Ground(toprak), SDA/Analog pin 4 ve SCL/Analog pin 5 pinleri gösterilir

Adım 4: Ultrasonic Ranger(Mesafe ölçer) ı Slave Arduino Nano ya bağlayın
1. Ground(toprak)(siyah kablo), Power(güç kaynağı)(kırmızı kablo), Trigger(tetik)(gri kablo) ve Echo(mor kablo) kablolarını Ultrasonic Ranger Sensör 

Modülüne bağlayın (Picture 1)

2. Power(güç kaynağı) kablosunun(kırmızı kablo) diğer ucunu Slave Arduino Nano board unun 5V Power(Güç kaynağı) pinine bağlayın (Picture 2)
3. Ground(toprak) kablosunun(siyah kablo) diğer ucunu                                 Slave Arduino Nanoboard un Ground pinine bağlayın(Picture 3)
4. Trigger kablosunun(Gri kablo)  diğer ucunu                                                  Slave Arduino Nanoboard unda Digital pin 2 ye bağlayın (Picture 3)
5. Echo kablosunun(mor kablo) diğer ucunu                                                     Slave Arduino Nanoboard unda Digital pin 3 e bağlayın (Picture 3)

Resim 4 Slave Arduino Nano nun Ground(toprak), 5V Power(güç kaynağı), Digital 2 ve Digital 3 pinleri Kırmızı ile gösterilir (Mavi ile önceki adımdaki 
bağlantılar gösterilir)
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Step 5: Start Visuino, and select the Arduino Board type
Since the Arduino Nano   has only one Serial port, and it is needed to program the Arduino, you will need to program the Arduino Nano   before the GPS   is connected.

To start programming the Arduino, you will need to have the Arduino IDE installed from here: http://www.arduino.cc/   .

Make sure that you install 1.6.7 or higher, otherwise this Tutorial will not work!

The Visuino: https://www.visuino.com   also needs to be installed.

1. Start Visuino   as shown in the first picture
2. Click on the "Tools" button on the Arduino component (Picture 1) in Visuino
3. When the dialog appears, select "Arduino Nano" as shown in Picture 2
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Image Notes
1. Click here

Adım 6: Visuino: Configure the I2C yi Slave(köle) olarak yapılandırın
1. Object Inspector içinde"I2C" özelliğini genişletin (Picture 1)
2. Object Inspector da "Address" alt özelliğinin değerini "22" olarak ayarlayın(Picture 1) – Farklı bir sayı ayarlayabilirsiniz. Sadece Master Arduino projesinin de 

aynı numarayı kullandığından emin olun, böylece 2 cihaz iletişim kurabilecektir
3. Object Inspector da "Is Slave" alt özelliğinin değerini "True" olarak ayarlayın(Picture 2)

Image Notes Image Notes
1. Set this property 1. Set this property

Adım 7: Visuino: Make Structure(yapı oluştur) bileşenini ekleme ve bağlantısı
I2C nin üstünde saf bir analog değer göndermemiz gerekir. En basit seçenek ise değişen bir nokta elementiyle(eleman) bir yapı olarak I2C yi paketlemektir:

1. Component Toolbox(Bileşen Araç Çubuğu) ın Filter box içine " struct " yazın,sonra "Make Structure" bileşenini seçin (Picture 1) ve tasarım alanına bırakın
2. MakeStructure1 bileşeninin " Out " çıkış pinini Arduino bileşeninin I2C kanalının "In" giriş pinine bağlayın (Picture 1)
3. Arduino bileşeninin I2C kanalının " Request " çıkış pinini MakeStructure1 bileşeninin "Clock" giriş pinine bağlayın (Picture 2)
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Image Notes
1. Select this component

Adım 8: Visuino: Make Structure(yapı oluşturma) bileşenine Analog kanallar ekleyin
1. “Elements” editörünü açmak için MakeStructure1 bileşeninin(Picture 1)  "Tools"  butonuna tıklayın (Picture 2)
2. "Elements" editörü içinde sağdaki “Analog” elementini(eleman) seçin, Analog element(eleman)(Picture 3) eklemek için soldaki "+" butonuna tıklayın 

(Picture 2)
3. "Elements" editörünü kapatın.

Image Notes
1. Click here
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Image Notes
1. 1. Select this
2. 2. Click here

Adım 9: Visuino: Ultrasonic Ranger(mesafe ölçer) bileşenini ekleyin ve bağlantısını yapın
1. Component Toolbox(Bileşen Araç Çubuğu) ın Filter box içine " sonic " yazın, sonra "Ultrasonic Ranger(Ping)" bileşenini seçin (Picture 1) ve tasarım alanına 

bırakın
2. UltrasonicRanger1 bileşeninin "Ping(Trigger)" pinini Arduino bileşeninin Digital[ 2 ]  kanalının "Digital" giriş pinine bağlayın (Picture 2)
3. Arduino bileşeninin Digital[ 3 ]  kanalının "Out" pinini UltrasonicRanger1 bileşeninin "Echo" giriş pinine bağlayın (Picture 3)
4. UltrasonicRanger1 bileşeninin "Out" çıkış pinini MakeStructure1 bileşeninin "Elements.Analog1" elementinin(elemanının) "In" giriş pinine bağlayın (Picture 

4)
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Image Notes
1. Select this component

Step 10: Generate, Compile, and Upload the Arduino code for the I2C Slave Arduino
Picture 1 shows the complete Visuino diagram of the Slave I2C Arduino project.

1. Connect the Slave Arduino Nano (The one with the Ultrasonic Ranger attached) to the computer
2. In Visuino, Press F9 or click on the button shown on Picture 2 to generate the Arduino code, and open the Arduino IDE
3. In the Arduino IDE, click on the Upload button, to compile and upload the code (Picture 3)

Image Notes
1. Click here or press F9 to generate the code
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Image Notes
1. Click here to compile and upload the code
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Adım 11: Visuino: I2C Cihaz bileşenini ekleyin ve bağlantısını yapın
Cihaz adreslerini belirlemek ve 4 byte veri istemek için I2C Requests(istek) leri Slave Arduino ya göndermemiz gerekir- (değişken nokta değeri. Bunun için I2C Cihaz 
bileşeni eklememiz gerekir:

1. Yeni bir proje başlatın ve 5.Adımda yaptığınız gibi Arduino Nano board u seçin.
2. Component Toolbox(Bileşen Araç Çubuğu) ın Filter box içine " i2c " yazın, sonra "I2C Device" bileşenini seçin (Picture 1) ve tasarım alanına bırakın 
3. Object Inspector da I2CDevice1 bileşeninin "Address"  özelliğini "22" olarak ayarlayın(Picture 2) – bu adres Slave Arduino projesinde ayarlanan adresle aynı 

olmalı
4. I2CDevice1 bileşeninin " Out " çıkış pinini Arduino bileşeninin I2C kanalının "In" giriş pinine bağlayın (Picture 3)

Image Notes Image Notes
1. Select this component 1. Set this property

Adım 12: Visuino: I2C Device(cihaz) bileşenine I2C Request(istekleri) leri ekleyin
I2C Device(cihaz) bileşenine bir request(istek-istenen) element(eleman) eklememiz ve isteğin boyutunu belirlememiz gerekir:

1. “Elements” editörünü açmak için I2CDevice1 ın(Picture 1) "Tools" butonuna tıklayın (Picture 2)
2. "Elements" editöründe sağdaki “Request” elementini(elemanını) seçin, ondan sonra I2C Request(istek) elementleri(Picture 3) eklemek için soldaki "+" 

butonuna tıklayın (Picture 2) 
3. Object Inspector da "Size" özelliğinin değerini "4" olarak atayın(Picture 3) – Bu da I2C Bus ından istenilmesi için 4 byte belirtir (değişken nokta değeri 32 bits =

4 bytes)
4. "Elements" editörünü kapatın
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Image Notes
1. Click here

Image Notes
1. 1. Select this
2. 2. Click here

Image Notes
1. Set this property

Adım 13: Visuino: Split Structure(bölünmüş yapı) bileşeni ekleyin ve bileşene Analog kanal ekleyin
I2C verisi Slave Arduino dan değişken nokta ikili verisi olarak gelecektir.Kodunu düzgün bir şekilde çözmemiz gerekir.Bunun için içinde 1 “Analog” 
elementi(elemanı) bulunan bir “Split Structure” bileşenine ihtiyaç duyarız.

1. Component Toolbox(Bileşen Araç Çubuğu) ın Filter box içine " struct " yazın,sonra "Split Structure" bileşenini seçin (Picture 1) ve tasarım alanına 
bırakın

2. Elements editörünü(Resim 3) için SplitStructure1 bileşeninin (Picture 2) “Tools” butonuna tıklayın
3. "Elements" editöründe “Analog” elementini(elemanını) seçin ve sonra Analog elementi(eleman)(Picture 4) eklemek için " +" butonuna tıklayın (Picture 

3)  
4. "Elements" editörünü kapatın
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Image Notes Image Notes
1. Select this component 1. Click here

Image Notes
1. 1. Select this
2. 2. Click here

Adım 14: Visuino: Split Structure(bölünmüş yapı) bileşeninin bağlantısını yapın
1. I2CDevice1 bileşeninin "Operations.Request1" elementinin(elemanının) " Out " çıkış pinini SplitStructure1 bileşeninin "In" giriş pinine bağlayın ( Picture 

1)
2. SplitStructure1 bileşeninin "Elements.Analog1" elementinin(elemanının) " Out " çıkış pinini Arduino bileşeninin "Serial[ 0 ]" kanalının "In" giriş pinine 

bağlayın (Picture 2)
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Adım 15: Visuino: Clock Generator(saat-zaman üreteci) bileşeni ekleme ve bağlantısı
Sonra,veri için istek gönderildiğinde belirlememiz gerekir. Kendi çalışmamda veriyi saniyede bir kez istemeye karar verdim. Bunun için saniyede bir clock un(zaman 
sayıcı) varsayılan frekansıyla bir Clock Generator(saat-zaman üreteci) kullandım:

1. Component Toolbox(Bileşen Araç Çubuğu) ın Filter box içine " clock " yazın,sonra "Clock Generator" bileşenini seçin (Picture 1) ve tasarım alanına bırakın
2. ClockGenerator1 bileşeninin " Out " pinini I2CDevice1 bileşeninin "Clock" giriş pinine bağlayın (Picture 2)

Image Notes
1. Select this component

Step 16: Generate, Compile, and Upload the Arduino code for the I2C Master Arduino
Picture 1 shows the complete Visuino diagram of the Master I2C Arduino project.

1. Master Arduino Nano yu bilgisayara bağlayın
2. In Visuino, Press F9 or click on the button shown on Picture 2 to generate the Arduino code, and open the Arduino IDE
3. In the Arduino IDE, click on the Upload button, to compile and upload the code (Picture 3)

Image Notes
1. Click here or press F9 to generate the code
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Image Notes
1. Click here to compile and upload the code
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Adım 17: And play...
Congratulations! You have completed the project.

Picture 1 shows the connected and powered up project. Kendi çalışmamda Slave controller a güç vermek için bir USB Power Bank   kullandım, böylece sadece Master 
controller bilgisayara USB ile bağlı olduğunda görünür, ama siz Arduino lara bir güç kaynağından ihtiyaç duyduğu gücü bilgisayardan USB kabloyla sağlayabilirsiniz.

If you connect with a Serial Terminal ,mesafeyi saniyede bir kez işleyen Ultrasonic Ranger ile ölçebileceksiniz (Picture 2)

Visuino ile serial(seri) port seçip Connect butonuna(Picture 3) tıklayarak da bağlanabilirsiniz. Mesafeyi saniyede bir kez işlenmiş şekilde göreceksiniz(Picture 4) ve eğer 
Scope(eğim-eksenli) görünümüne değiştirirseniz,zaman üstünden çizilmiş mesafeyi de göreceksiniz (Picture 5)

Also attached are the Visuino   projects, that I created for this Tutorial. You can download and open them in Visuino: https://www.visuino.com

Image Notes
1. 1. Select serial port
2. 2. Click here to connect
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File Downloads

ArduinoUltrasonicRangerI2CMasterSlaveTutorial.zip   (1 KB)
[NOTE: When saving, if you see .tmp as the file ext, rename it to 'ArduinoUltrasonicRangerI2CMasterSlaveTutorial.zip']
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